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  بسمه تعالي
   :يفردمشخصات 

  
  ١٥/٩/١٣٥٨        خ تولد:    يتار                   مجيد انجيدني    نام ونام خانوادگي :

 متاهل     ت تاهل:  يوضع                                        نيشابور    محل تولد:   

  دكتراي تخصصي       آخرين مدرك تحصيلي :
      هوش مصنوعي  و رباتيك   گرايش تخصصي :         ته تحصيلي :   مهندسي كامپيوتررش

               ٠٥١٤٣٣٤٥٢٠٥     تلفن منزل:                       ٠٩١٥١٥٣١٥٦٠   : همراه تلفن
   ٠٥١٤٢٤٨٣٤٥٣ تلفن - دانشگاه پيام نور نيشابور - جاده باغرود - نيشابور   نشاني محل كار: 

    m_anjidani@pnu.ac.ir:پست الكترونيكي

 
  :تحصيليسوابق    

  مدارج تحصيلي 
 سال دريافت كشورشهر/ محل تحصيل  معدل گرايش رشته تحصيلي مدرك تحصيلي

دكتراي تخصصي 
)Ph.D(  

  مهندسي كامپيوتر
هوش مصنوعي و 

  رباتيك
  ١٣٩٦  تهران/ايران  انشگاه علم و صنعتد  ٦٢/١٧

ارشد  كارشناسي
Ms.C)(  

  ١١/١٦  هوش مصنوعي  مهندسي كامپيوتر
انشگاه صنعتي د

  اميركبير
  ١٣٨٣  نيشابور/ايران

 كارشناسي

Bs.C)(  
  ٩٠/١٦  نرم افزار  مهندسي كامپيوتر

انشگاه تربيت معلم د
  )خوارزمي( تهران

  ١٣٨١  كرج/ايران

  
  :آموزشي سوابق  

  تاريخ خاتمه  تاريخ شروع  مرتبه علمي  نوع قرارداد  مركز محل خدمت  رديف

  ١/١٠/١٣٨٦  ١/٢/١٣٨٤  مربي  هيات علمي  دانشگاه آزاد نيشابور  ١
  كنونا  ١/١٠/١٣٨٦  استاديار  هيات علمي پيماني  پيام نور نيشابور  ٢

  
  عضويت در شوراها و كميته هاي علمي و اجرايي:اجرايي،  - شغليابق وس

  تاريخ خاتمه  تاريخ شروع  محل فعاليت  عنوان مسوليت  فردي

  ١٣٨٢  ١٣٨١  شركت نظم آفرينان پويا  كارشناس  ١
  ١٣٨٣  ١٣٨٢  دانشگاه آزاد، پيام نور و ...  حق التدريس  ٢
  ١٣٨٦  ١٣٨٤  دانشگاه آزاد نيشابور  هيات علمي   ٣
  اكنون  ١٣٨٦  دانشگاه پيام نور نيشابور  هيات علمي  ٤
  اكنون  ١٣٨٦  اشگاه پژوهشگران جوانب  عضو(پژوهشگر)  ٥

 ١٣٨٩  ١٣٨٧  پژوهشكده سما  عضو گروه رباتيك  ٦

  
  :و يا ساير موسسات تدريس كرده ام ها در دانشگاه بعضي از دروسي كه 

. آزي، رسانه ا چند، الگوريتم ژنتيكي، مدارمنطق، پيشرفته ينويس برنامه، داده ها ساختمان، الگوريتمها يطراح، زبان ماشين
، و احتمالات آماري، محاسبات عدد يروشهاي، كامپيوتر و برنامه نويس يمبان، گرا ءيش يو طراح تحليل، عامل سيستم، زپردازندهري

ي، افزار عمل نرم، و كاربرد آن كامپيوتري، مصنوع هوشي، كارورز، پروژه، ارائه مطالب شيوه، ديفرانسيل معادلاتي، مهندس رياضيات
و برنامه نويسي موتور بازي هاي سه بعدي  OpenCV ،MATLAB، اينترنت يندسمه ،تحليل آماريي، كامپيوتر يها شبكه

  OpenGLلتفرم با پكراس 
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  :مداررا دروسي كه تسلط و علاقه تدريس آنها 

رباتيك  - برنامه ريزي مسير و مكان يابي و نقشه سازي خودكار -رباتيك پيشرفته - پردازش گفتار -بينايي ماشين -پردازش تصوير
  چندعامله و توزيع شدههوش  - كنترل خطي  - بهينه سازي محدب -شناسايي آماري الگو -باتهاي انسان نمار -احتمالي

  
  :ط به زبانهاي رايج در مجامع علميتسل

  دارم. MCHEو مدرك  را گذرانده امانگليسي آموزشهاي دوره پيشرفته زبان 

  

  :كتاب تاليفسوابق 
  تاريخ چاپ  انتشارات  مولفين  نام كتاب  رديف

خاكباز و مهدي  طراحي و برنامه نويسي سيستم هاي ميكروكنترلر آرم  ١
  مجيد انجيدني

دانشگاه آزاد اسلامي بيهق 
  سبزوار

  ١٣٩٣فروردين 

  
  :و يا چاپ شده در مجموعه مقالات مقالات ارائه شده در همايشها و سمينارها

  كنندگانتهيه  عنوان مقاله  رديف
  نام همايش يا سمينار

  شهر/كشور
  تاريخ ارائه

  سال ماه

هاي عصبي يك الگوريتم براي ساختن شبكه ١
 كوچك با قدرت تعميم بالا

  مجيد انجيدني،

   د رضا ميبديمحم
 

سيزدهمين كنفرانس 
 مهندسي برق ايران

 ١٣٨٤ ارديبهشت زنجان/ايران

الگوريتمي  مبتني بر اتوماتاهاي يادگير براي  ٢
 Fuzzyپارامتر مراقبت در شبكه  تنظيم

ARTMAP  
 

  مجيد انجيدني،

  محمد رضا ميبدي

دومين كنفرانس بين 
المللي فن آوري اطلاعات و 

 دانش

 ١٣٨٤ دادخر تهران/ايران

الگوريتم بقاء تعميم يافته: الگوريتمي جهت  ٣
 تعيين ساختار شبكه هاي عصبي چند لايه

  مجيد انجيدني،

  محمد رضا ميبدي

يازدهمين كنفرانس بين 
المللي كامپيوتر انجمن 

 كامپيوتر ايران

 ١٣٨٤ بهمن تهران/ايران

  
  مقالات چاپ شده در مجلات:

 شهر/كشور  مجلهنوع   نام مجله كنندگانتهيه عنوان مقاله رديف
  ذيرشپتاريخ 

 سال ماه

١ 
ر براي الگوريتمي  مبتني بر اتوماتاهاي يادگي

 Fuzzyپارامتر مراقبت در شبكه  تنظيم

ARTMAP 

محمد   مجيد انجيدني،
 رضا ميبدي

نشريه مهندسي 
برق و مهندسي 
 كامپيوتر ايران

و علمي 
  ژوهشيپ

 ايران تهران/
پاييز و 
 زمستان

١٣٨٤ 

٢ 

INTELLIGENT ADJUSTMENT 
OF CONTROL INTERVAL IN 
MODIFIED MEASURE 
HEORY 
METHOD 

MAJID 
ANJIDANI, 
MOJTABA 
ANJIDANI, 
M. R. MEYBODI 
and S. EFFATI 

Advances in 
Computer 
Science and 
Engineering 

 
India/ 
Allahabad 

March 2008 

٣  
A novel online gait optimization 
approach for biped robots with 
point-feet 

Majid Anjidani, 
M.R. Jahed 
Motlagh, M. Fathi, 
M. Nili 
Ahmadabadi 

ESAIM: 
Control, 
Optimisation 
and Calculus 
of Variation 

ISI (Q1) France April 2017 

٤  
Fast Reinforcement Learning 
approach to robust optimal 
control of bipedal robots with 

Majid Anjidani, 
M.R. Jahed 
Motlagh, M. Fathi, 

International 
Journal of 
Robotics 

ISC Iran/Tehran May 2017 
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Point-feet M. Nili 
Ahmadabadi 

  

  :اي  پژوهشيفعاليت هسوابق 

 نام مجري طرح نام طرح پژوهشي رديف
 تاريخ اتمام

 سال ماه

پياده سازي نرم افزاري جهت پنهان نگاري و   ١
  رمزنگاري اطلاعات در تصوير

 ١٣٨٩ ارديبهشت مجيد انجيدني

  
  :مپياد معتبر علمياخذ جايزه از جشنواره يا السوابق 

 PNU OPEN 2011رتبه دوم در رشته رباتهاي نمايشي در مسابقات كشوري رباتيك 

 در رشته هاي مختلف IRAN OPENاخذ مقامهاي چهارم و پنجم در چندين دوره در مسابقات رباتيك 

  
  :علمي هايجشنواره يا المپياد  سوابق داوري

د اسلامي، دانشگاه پيام نور در چندين دوره مختلف و همچنين داوري مسابقات رباتيك دانشگاه آزاداوري هيات ناظران و عضو 
  و همچنين داوري جشنواره اختراعات كل كشور در پژوهشكده سما  سمناناستان  ارك علم و فناوريپمسابقات رباتيك عمود پرواز 

  
 :سوابق دانشجوي نمونه

   در دوره كارشناسي و دانشجوي رتبه اولبرتري علمي 
  

  :هاي علميتيفعالساير 
  انواع تكنولوژيهاي پيشرفته روباتيك در پژوهشكده سماساخت و آزمايش 

  ساخت و برنامه نويسي يك بازوي پيشرفته ربات
  ماشين و كاربرد آنها در روبات انسان نما و فوتباليستپردازش تصوير و بينايي 

  روازپيشرفته براي ربات عمود پ AHRSو  IMU ختساو طراحي 
  ردازش تصويرپرواز با پخودكار ربات عمود كنترل 
  دكتري در رساله اي نقطه ايپبا كف  اپا و چهارپدو گسترده در زمينه كنترل ديناميكي رباتهايفعاليت 

  

  :و اجتماعي فرهنگيفعاليتهاي 
   تانك و نفربر دوره هاي فعال بسيج در كل دوران دبيرستان و گذراندن دوره هاي باز و بست انواع اسلحه و مين وعضو 
  )شركت در جلسات قرآن مسجد(بسيج مسجد وحدت عضو 
  )انب صادر گرديده است.تقديرنامه اي از بسيج بخاطر همكاري با هسته هاي علمي بسيج براي اينجبسيج اساتيد (عضو 


